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Unidad N° 1

Repaso de la Transformada de Laplace: Generalidades.
Resolucion de Ecuaciones Diferenciales. Fracciones Parciales.
Teoremas del valor inicial y final. Descomposicidon en
fracciones simples. Aplicaciones. Introduccidon al Matlab.

Unidad N° 2
Sistemas de Control. Modelos. Sistemas en lazo abierto y
cerrado. Realimentacion. Elementos bdasicos. Estrategias de

control. Modelos Matematicos. Nociones del error en estado
estable, de la Sensibilidad y la Estabilidad.

Unidad N° 3
Modelos de Sistemas: Bloques funcionales para sistemas
mecanicos, eléctricos, electromecanico, fluidicos y térmicos.
Analogias Serie y Paralelo.

Unidad N°4
Respuestas de Sistemas: Sistemas de primer y segundo orden.
Modelos de Sistemas Dinamicos. Modelos mediante diagrama
de bloques: Bloques en serie y en paralelo. Simplificacion de
bloques.

Unidad N° 5
Error y Estabilidad: Error en estado estable: para una entrada
rampa, para una entrada escalon y para una entrada parabodlica.
Error en estado estable para diferentes entradas. Error en estado
estable debido a las perturbaciones. Estabilidad. Polos y Ceros.
Patron de polos y ceros. Criterio de estabilidad Routh-Hurwitz.

Unidad N° 6
Controladores. Control proporcional. Control integral. Control
proporcional integral. Control derivativo. Control proporcional
derivativo.  Control PID. Ajustes de las ganancias.
Realimentacion de velocidad.




Unidad N° 7
Equipo basico de un sistema de control. Elementos de medicion.
Elementos eléctricos de correccion. Elementos de correccion
electroneumaticos o hidraulicos.

Unidad N° 8
Transductores: Generalidades. Estructura y principio de
funcionamiento.  Tipos de transductores:  Resistivos,
Capacitivos, Inductivos, Magnéticos y Electromagnéticos,
piezoeléctricos, térmicos y termoeléctricos. Actuadores: Tipos
clasificacion

Unidad N° 9
Sistemas de Control: Discreto. Digital. Control distribuido
Ejemplos: Inyeccion electronica. Frenos ABS. Hidraulicos y
Neumaticos. Electrohidratlicos y Electroneumaticos.

Unidad N° 10
Controladores Logicos Programables(PLC). Arquitectura
interna de un PLC: Bus de datos. Fuentes de poder. Unidad
Central de Proceso. Interfaces. Ciclos de funcionamiento.
Lenguajes de programacion. Equipos accesorios. Software de

aplicacion.
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